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Tutoriel - Comment gérer un historique de conception SOLIDWORKS

Notre expert vous expligue comment conserver un historique de la maquette 3D et des mises en plans
liées a votre projet afin de pouvoir accéder directement a la bonne version. Nous allons voir qu’il existe
plusieurs solutions pour gérer un historique de conception SOLIDWORKS.

Solutions

1. Les 3 méthodes et leurs limites pour gérer un historique de conception SOLIDWORKS

Lorsque vous faites évoluer un produit, vous pouvez enregistrer vos fichiers de mises en plan au format
PDF ou sous le type mise en plan détachée (qui désynchronise la mise en plan de son modele 3D) et
vous continuez a travailler sur la maquette 3D. Mais si vous devez modifier ou faire évoluer une
conception antérieure, cette méthode atteint sa limite : vous modifierez vos fichiers SOLIDWORKS afin
de revenir en arriére puis vous démarrerez votre travail. Vous subirez donc une perte de temps
importante.

e Dupliquer le répertoire de travail

Agir de fagon globale entraine des conséquences :
e Lacréation de doublons (fichiers de méme nom mais dans un autre répertoire) qui introduit
le risque de travailler sur le fichier d'une piece qui n'est pas dans le bon répertoire
e Vudu fichier, cela complique le cas d'emploi de la piece
e Cela augmente la volumétrie du stockage des fichiers CAO

e Créer un zip

Afin de ne pas travailler sur un doublon, il est possible de créer un zip : cela permet de verrouiller le
projet a un stade de la conception. Mais un fichier de méme nom aura un contenu différent s’il évolue
! Ainsi, dés que nous « dézippons » pour revenir dans une version antérieure, il faut renommer des
dossiers au travers de |'explorateur de fichiers ou les effacer. Cela augmente le risque de perdre des
fichiers !

e Utiliser les fonctions SOLIDWORKS

Une utilisation réfléchie des 3 fonctions « Pack and Go » (la composition a emporter), « Enregistrer
sous », ou « Renommer », permettra de résoudre la gestion des fichiers lors de I'évolution d'un projet.
En effet, vous ne choisirez que les fichiers 3D/2D devant étre modifiés au moment voulu. Ainsi, vous
conserverez les fichiers dans leur état d'origine et vous accéderez a la version modifiée de votre projet
sans craindre les doublons. Pour terminer, les noms donnés aux fichiers sont rarement les bons dés la
conception initiale. Ainsi, plutdét que d'avoir une multitude de fichiers aux géométries différentes
s'appelant tous "platine" d'un projet a 'autre, essayez de les discriminer par un numéro d'ordre lié au
numéro de |'affaire ou du projet. Dans cette logique, la fonction « Renommer » vous apportera la
solution au sein de votre assemblage ouvert dans SOLIDWORKS.

La Limite de ces méthodes se trouve dans la précision du travail du concepteur :
e Lerisque d'écraser sous le nom d'origine des documents CAO
e Laperte de liens entre fichiers

C'est pourquoi il existe des solutions plus rigoureuses pour vous assister.
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2. Les 2 solutions complémentaires pour gérer un historique de conception SOLIDWORKS

Ci-dessous en partie 3, notre expert vous propose un exemple de gestion de fichiers avec les fonctions
SOLIDWORKS. En revanche, cette méthode implique une grande rigueur de la part du concepteur pour
éviter les erreurs de noms et pertes de liens entre fichiers. C'est pourquoi, au-dela de vous expliquer
cette méthode, nous vous recommandons d’utiliser ces 2 solutions alternatives pour gérer vos
historiques de conception :

L'outil de Gestion de Données SOLIDWORKS PDM
e L’outil ProjectManager de la suite myCADtools (disponible dans la suite
MyCADservices Premium)

3. Cas pratique : exemple de gestion des fichiers en utilisant les fonctions SOLIDWORKS

Ici, le systeme motorisé doit subir une modification : sa patte de tenue du pouce doit étre décalée de
5mm.
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SOLIDWORKS Premium 2017 x64 Edition Sous-contraint  Edition: Assemblage IPS S ()

Le concepteur prépare ses fichiers a modifier :
e L'assemblage et sa mise en plan
e La patte et sa mise en plan

Pour conserver les deux versions de son projet, il utilise le Pack and Go (cette opération peut
également se réaliser a partir de SOLIDWORKS Explorer).
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Premiérement, il coche I'option d'inclusion des mises en plan et les documents 3D/2D a modifier.
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Puis, il renomme ces fichiers. L'évolution des piéces sera ainsi prise en compte par I'évolution de
|'assemblage.
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Ainsi, nous constatons que le fichier d'origine a bien été remplacé par le nouveau nom de fichier.
Par la suite, le concepteur modifie la piéce.
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Puis, il ouvre la mise en plan.
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Celle-ci fait référence a la piece modifiée.
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Et la mise en plan initiale correspond au document d'origine.
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Nous observons que c'est bien mis a jour et que cela fait référence a la piece modifiée.
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Ensuite, si le concepteur doit modifier une autre piéce a laquelle il n'avait pas pensé... Il I'ouvre.
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Et utilise la fonction "Enregistrer sous".
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Si la mise en plan de la piece a modifier est ouverte, le changement de nom se fera de lui-méme. Si ce
n’est pas le cas, il faudra remplacer par un clic droit sur une vue dans la mise en plan.

Note : La modification du nom par le biais de la fonction « Enregistrer sous », s'effectue dans tous les
documents référencés ouverts. C’est pourquoi il faut faire attention a bien fermer 'assemblage de
départ, ou ne pas l'enregistrer, sinon il contiendra également le nom modifié !
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s
- ~  Nom Modifié le Type Taille ~
| - Jeter *.. 1632 Thermistor, 6.3kQ.SLDPRT 11/10/2016 D651 SOLIDWORKS Part... 194 Ko
Q= % 2020-3281.5LDPRT 12/05/2017 13:12 SOLIDWORKS Part... 29 Ko
21 #Partage VV0147 + 9271KB03.SLDPRT 12/05/2017 13:12 SOLIDWORKS Part... 432 Ko
| # Working Pro & 90380A106.5LDPRT 12/05/201713:12  SOLIDWORKS Part.. 242 Ko
| ## Sauvegardes sup de C W 874370443.5LDPRT 12/05/2017 13:12 SOLIDWORKS Part... 140 Ko
. < ball_bearing 0125 57155K313.5LDPRT 12/05/2017 13:12 SOLIDWORKS Part... 1176 Ke
Mycadservices
5 ££ 2016 02 AbC. © belt_p2 SLDPRT 12/05/2017 13:12 SOLIDWORKS Part... 64 Ko
- po-emmun % cam_journal_bearing.SLDPRT 12/05/201713:12  SOLIDWORKS Part.. 85 Ko
) Cadware - Utilities # cam_pin.SLDPRT 12/05/201713:12  SOLIDWORKS Part... 137 Ko
Errmmatinm Mam s ATAnle & r " a e ameAr AT an am B T ) W
Nom du fichier : | grasp_motor_cover_p2c_V1.5LDPRT ~
Type: | Piéce (*.prt*.sldprt) ~

Description :  GRASP ACTUATOR MOTOR COVER RIGHT

(®) Enregistrer sous Inclure tous les composants de référence

() Enregistrer comme copie et continuer (! Ajouter un préfixe - .

(O Enregistrer comme copie et ouvrir () Ajouter un suffixe | | SIS EEREES |

A Masquer les dossiers | Enregistrer | | Annuler

Ainsi, le nouveau nom est bien référencé par la nouvelle mise en plan.
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>
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Cotation o0t Vérificateur  Reproduire Note RePERition linéaire S22 Bulles automatiques /7 Symbole de soudure [&] Eiément de rérérence Bl
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du d'orthographe  le format
. modéle o {1 Ligne magnétique | L Symbole pour le percage | Sav) Cible de référence .

i -Selonlanom v | ¥

Disposition des vues | Annotation | Esquisse  Evaluer | Compléments de SOLIDWORKS | Fond de plan | myCADtonls 2017 |

PEBQCBL -4
>

[C=

grasp_motor_cover_p2c

Ni=5]

> Blocks
Annctations
v [] Sheet1

» [] Sheet Format1
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o

@ .
B Vuedemise en plan3
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Si la mise en plan n'avait pas été ouverte, elle ferait référence a I'ancien modéle 3D.

Le concepteur aurait pu :

Figer la vue actuelle

Restaurer la visibilité de I'esquisse

48480

Aller a la vue parente

PP

- =

3 B14520 24,771 § d - I%‘

: : |

: &

g 3 Eﬁl Sélectionner autre

: . S

H Outils de sélection 4

Zoomer/Translater/Faire pivoter [

¥ | Commandes récentes 3
|E A Vue (Vue de mise en plan3)

i B2,778 Figer la position de la vue

= hl' =L Cacher
e I Alignement 3

Aréte tangente 3

Commentaire »

e

@' Remnplacer le modéle

THD D CIENTINT AP RITR YET DA

X Effacer/suppr

% Meodifier le calgue
Ajouter un label de vue

Propriétés...

Options de relations/aimantation...

P T LT T P TES

v

ke 115 | apengerets 15

E - Cuigrmr

AT R MOTOR S WER RIGHT

rrey

covar p2o VIEHEH 1)

[a3

el e L e e e I
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p T y
DS SOLIDWORKS = = - (]

Vue de mise en plani

GRAS P ASTUATS R MG TER GEWER RIGHT

grasp_maetor_cover p2 W'ﬂ@-{ Ta
= F

Et enregistrer la mise en plan avec le nouveau nhom de la piece (pour la tragabilité).

BB Enregistrer sous X
A | » CePC » JER-Data-K-HP (K} » Mycadservices » Llynkoa » Gestion desfichiers » Parts v | O Rechercher dans: Parts yel
Organiser = Nouveau dossier = - e
-
| ## Sauvegardes sup de C ~ Mam Modifié le Type Taille
Mycadservices |+ Grasp Mechanism Prototype V1.SLDDRW ~ 18/02/2017 16:23 SOLIDWORKS Dra... 385 Ko
| - FF5EF 2016 02 Aix-Commun |+ Grasp Mechanism Prototype. SLODRW 18/08/2017 16:08 SOLIDWORKS Dra... 384 Ko
. Cadware - Utilities |*'11;. grasp_motor_cover_p2c. SLDDRW 18/08/2017 16:44 SOLIDWORKS Dra... 328 Ko
| Formation MyCadTools | *: static_thumb.SLDDRW 18/08/2017 16:08 SOLIDWORKS Dra... 310 Ko
L fp | #: static_thumb-dec,SLDDRW 18/08/2017 16:23 SOLIDWORKS Dra... 310 Ko
1
. Lynkoa

| Gestion des fichiers
~ Parts

| Cerment IER he

Mom du fichier || arasp_motor_cover_p2c V1|SLDDRW v
Type: | Mise en plan (*.drw:*.slddnw. w

Description :  Add a description

(®) Enregistrer sous [JInclure tous les composants de référence

(O Enregistrer comme copie et continuer () Ajouter un préfixe

O Enregistrer comme copie et ouvrir C | Ajouter un suffixe | | Options avancées |

~ Masquer les dossiers | Enregistrer | | Annuler |

Par la suite, les liens entre le 3D et la mise en plan étant établis, le concepteur peut effectuer des
modifications.
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DS SOLIDWORKS

LPEApcCR -+ BB

I g .AS'
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Etant donné que le concepteur a maintenu ses documents correctement référencés, il peut donc
accéder aux deux versions de son projet.
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4. Lagestion de fichiers et le travail collaboratif

Enfin, il est possible de travailler en collaboration sur les mémes fichiers. Pour cela, les membres de
I'équipe doivent activer le mode dans SOLIDWORKS.

Optiens du systéme - Collaboration x
Options du systéme @ Options de recherche Q
—
Général E Activer I'environnement multi-utilisateur
Mises en plan E‘Mouter des éléments de menu contextuel pour I'environnement
Style d'affichage multi-utilisateur
Zone hachurée/Remplir @Vérrﬂer si les fichiers ouverts en lecture seule ont été modifiés par
d'autres utilisateurs
i Performance

Couleurs Viérifier les fichiers toutes les minutes

Esquisse

... Relations/Aimantation
Affichage

Sélection

Remarque: les composants allégés ne seront pas vérifiés

Performance
Assemnblages Commentaires et marquages
Références externes E.&inu‘terau‘tumatiquement I'horodatage aux commentaires
Modéles par défaut
- Em‘flcher les commentaires dans PropertyManager
Emplacements des fichiers
FeatureManager
Incréments de I'édition de |
WYue
Sauvegarde/Récupération
Routage

Emplacements des fichi
Assistance pour le pergage/|
Explorateur de fichiers
Rechercher
Collaboration
Messages/Erreurs/Avertisse
Importer
Exporter

OK I | Annuler | ‘ Aide

Ensuite, le concepteur doit se mettre en « lecture seule » sur le ou les fichiers que son collaborateur
doit modifier en parallele. Au fil de I’évolution du produit, chacun basculera a la demande de I'autre.
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En conclusion

Il est tout a fait possible de gérer un historique de conception SOLIDWORKS avec le logiciel
SOLIDWORKS. En revanche, la qualité de la documentation est intimement liée a la rigueur des
utilisateurs et implique des risques : écrasement de fichiers, perte de liens entre fichiers...

C’est pourquoi, la meilleure solution pour gérer un historique de conception SOLIDWORKS reste un
outil de gestion de données techniques tel que SOLIDWORKS PDM. Avec SOLIDWORKS PDM, le
concepteur suivra simplement les régles écrites dans le flux de travail et n’aura pas a intervenir au
niveau de la modification des noms et des liens entre fichiers.
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Usages

e  Gestion de données techniques

Activités

. Implantation/Agencement

. BE Sous-traitance

e Carrosserie Industrielle

e  Chaudronnerie —Serrurerie

e  Mécatronique — Electronique
e  Bijouterie — Joaillerie

e Machines spéciales — robotique
. Usinage — Impression 3D

e  Applications médicales

e Métiers du bois

e Moule — Injection plastique

e  Tolerie

e  Tuyauterie/Process/Usine
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